
EXPRESIÓN DE LA VELOCIDAD Y LA ACELERACIÓN EN COMPONENTES INTRÍNSECAS
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MOVIMIENTO RELATIVO DE TRASLACIÓN 
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En el movimiento de traslación, 
todos los puntos ligados a uno de 

1
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X

los observadores se mueven de 
forma que el vector que une dos 
puntos cualesquiera no cambia de 
di ió i tid ( t l d0X dirección ni sentido (se traslada 
paralelamente a sí mismo). Esto 
implica que todos los puntos 
tienen la misma velocidad y latienen la misma velocidad, y la 
misma aceleración.
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MOVIMIENTO RELATIVO       1 0 1
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Composición de velocidades,
Válida para cualquiera que sea 

Denominando P0 al punto ligado a 0 que 
ocupa la posición de P, tenemos: 
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el movimiento entre 0 y 1.
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Velocidad de arrastre: velocidad que 
lleva el punto ligado a 0 que ocupa 
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Válida SÓLO cuando el 
movimiento entre 0 y 1 es una 
traslación.
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Aceleración de arrastre: aceleración que 
lleva el punto ligado a 0 que ocupa
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Propiedad importante para cuando se estudie la Dinámica: 

lleva el punto ligado a 0 que ocupa 
instantáneamente  la posición P
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En el caso de que el movimiento relativo entre los dos sistemas de referencia 
sea de traslación uniforme (velocidad de traslación contante), entonces 
ambos sistemas de referencia observan la misma aceleración para el punto. 


